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INFORMACIJE

- rok za predaju programa za studente koji su TU upisali drugi puta je
kraj travnja 2011.

- ako do tada programski zadatak nije predan, mora se podici novi

- ukoliko se ne stigne izraditi trenutno zadani zadatak do tog datuma,
javiti se da se zada novi

- neovisno o programskom zadatku, kolokviji polozeni prosle
akademske godine vrijede do kraja ovog semestra, tj. zakljucno s
posljednjim ispitnim rokom u ovom semestru koji ¢e biti 07.07.2011.



ZADATAK 10 (1)

Za kosi lift prema slici zadano je:

Odrediti (tezinu uzeta
zanemariti):

eoptimalnu masu utega iz uvjeta
sto manje pogonske sile;

*snagu pogona (ukupna
iskoristivost n=0,7 ) za
izraCunatu masu protuutega;
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ZADATAK 11 (1)

Za mehanizam dizanja auto-granikaprema slici potrebno je odrediti:

*Odnos pri dizanju i spustanju tereta ( F,,/Q ): /7, =0,98
ereduciranu masu tereta na obodu bubnja;

odnos pogonske sile u cilindru i tereta ( Fg / Q ) pri dizanju kraka,
tezinu kraka zanemariti;

ereduciranu masu tereta na linijsku ogonsku koordinatul =(q

Za referentnu koordinatu pi analizi uzeti kuteve ¢2 i ¢1



ZADATAK 11 (2)
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ZADATAK 11 (3)

*ODNOS F,;,,/Q PRI DIZANJU I SPUSTANJU TERETA

Fbubmh:-g I ZU=8
i
1 1-78 11-0,98°
=n.=0,98 :—ﬂ 0:—5 ! =0,9327
Tor =10 e =y 1o, 8 1-0,98

1 =N, @5, =0,9327[0,98% = 0,8957

M — 1 = 1 20,1395
Q ) 7,0y 089578



ZADATAK 11 (4)

*ODNOS F,;,,/Q PRI DIZANJU I SPUSTANJU TERETA
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ZADATAK 11 (5)

*REDUCIRANA MASA TERETA NA OBODU BUBNJA

Reducirana masa tereta na obodu bubnja zbog male mase rotirajucih

Cclanova (uznica) naspram tereta jednaka je reduciranim translacijskim
masama:

2 2
Wled"guszd’Dml - |R:|tr=Q[ﬁVD) E=
2 g 2 ,7r g %ub ,7r

o -~ Wb _Tow
Wy Voun/Tow U

2
=1 :Qtérbub) - Q g 1 = 0,00178[Q 12
" glu) n 98 & 08%7 oub



ZADATAK 11 (6)

*ODNOS POGONSKE SILE U CILINDRU I TERETA (REDUKCIJA
TERETA NA POGONSKU SILU U CILINDRU)
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ZADATAK 11 (7)

*REDUCIRANA MASA TERETA NA LINIJSKU POGONSKU
KOORDINATU
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Pri cemu se brzina tocke D radi laksSeg pisanja jednadzbi rastavlja na
horizontalnu i vertikalnu komponentu:
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ZADATAK 11 (8)
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ZADATAK 12 (1)

[zvrsiti redukciju tereta i mase tereta na pogonsku koordinatu r za
zadani mehanizam prema slici. Za referentnu koordinatu uzeti kut ¢2
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ZADATAK 12 (2)

REDUKCIJA TERETA (TEZINA) - PREKO JEDNADZBI RAVNOTEZE
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ZADATAK 12 (3)

REDUKCIJA TERETA (TEZINA) - PREKO JEDNADZBI RAVNOTEZE

Trokuti (1), (2) i (5)
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ZADATAK 12 (4)

REDUKCIJA TERETA (TEZINA) - PREKO SNAGE

M,dg, =Qdy, + Mdg;
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ZADATAK 12 (5)

REDUKCIJA TERETA (TEZINA) - PREKO SNAGE
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Iz kosinusovog poucka za naznaceni trokut slijedi
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ZADATAK 12 (6)

REDUKCIJA TERETA (TEZINA) - PREKO SNAGE
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ZADATAK 12 (7)

REDUKCIJA MASE TERETA
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ZADATAK 13 (1)

F/Q=1f(¢)="
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ZADATAK 13 (2)
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ZADATAK 13 (3)
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ZADATAK 14 (1)

Za vjezbu....
Za podizni mehanizam Y
prema slici odrediti: Sy
. . ; /Cy A
esile u pogonskim § >°\
cilindrima kao funkciju K ‘
polozaja radne kosSare; ; \\
- I_ S le XC
*sile u Stapovima AB i
Q yc
i BG .
Za referentne koordinate A
. ., . —_
uzeti: ¢, i @ yDA N
/
Tezine poluzja D,

mehanizma zanemariti.
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