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Sadržaj kolegija Elementi automatskih montažnih sustava. Spremnici. Nevibracijski 
dodavači. Vibracijski dodavači. Dostavne staze. Odjeljivači. 
Manipulatori i industrijski roboti za montažu. Hvataljke i stezne 
naprave. Uređaji za transport. Automatsko vijčanje. Automatsko 
zakivanje. Senzori. Uređaji za kontrolu. Integracija montažnih automata 
u cjelovit sustav. Softveri za oblikovanje i simulaciju montažnih 
automata i sustava. Upravljanje automatskih montažnih sustava. 
Programski jezici za upravljanje i programska okružja. 

Opće i specifične 
kompetencije koje 
daje kolegij 

Upoznavanje sredstava i sustava za mehanizirano i automatizirano 
sklapanje, te osnova njihovog oblikovanja. 

Oblici provođenja 
nastave 

Predavanja, konstrukcijske i laboratorijske vježbe. 
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