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Sadržaj kolegija Oblikovanje proizvoda pomoću računala. Metode modeliranja. 
Konstrukcijske funkcije. Parametričko i varijantno oblikovanje. 
Kreiranje sklopova i sustava. Funkcionalna i fizikalna analiza 
proizvoda. Analiza tolerancija. Simulacija mehanizama. Umjetna 
inteligencija u inženjerstvu. Metode učenja. Autonomni sustavi. 
Oblikovanje geometrije. Sklopovi. Mehanizmi. FEM. Timski rad i 
integrirano inženjerstvo. Umjetna inteligencija. 

Opće i specifične 
kompetencije koje 
daje kolegij 

Upoznavanje i ovladavanje suvremenim inženjerskim računarskim 
znanjima, potrebnim za oblikovanje kompleksnih automatsjih sustava. 

Oblici provođenja 
nastave 

Predavanja, konstrukcijske i laboratorijske vježbe. 
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