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Sadržaj kolegija Osnovni pojmovi. Osobitosti montaže. Povijesni razvoj. Primjeri 
montažnih sustava. Operacije montaže. Metodologija projektiranja 
montažnih sustava. Oblikovanje proizvoda za sklapanje: načela, 
metode. Izrada plana montaže. Softverska podrška projektiranu, 
primjena CAD/CAE/CAM alata u oblikovanju i simulaciji rada 
montažnih sustava. Proračun investicijskih troškova i troškova 
sklapanja. 

Opće i specifične 
kompetencije koje 
daje kolegij 

Upoznavanje svrhe i značaja suvremene tehnologije montaže, sredstava 
i sustava za sklapanje, te osnova projektiranja sustava sklapanja. 

Oblici provođenja 
nastave 

Predavanja, konstrukcijske i laboratorijske vježbe. 
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Dopunska 
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Način polaganja 
ispita 

Pismeni i usmeni. 
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